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Val av display
Processvariabel (PV)

Borvarde (SP)
‘ Identifieringsskylt =
. |
o5 | PV/SP ./ gisplayindikeginlg(gpv)
- ) rocessvariabe
Display _ :/ Borvarde (SP)
Processvariabel alt. . Val av bérvarde
Borvarde Lokalt (L), Externt (R)

Oka-Minska tangenter
For lokalt boérvarde

—

Processvariabel larm

H=Hog, L=Lag

‘ Indikering av aktivt bérvarde, Lokalt-Externt

Val av driftsatt
A=Auto, M=Manuell

Indikering av avvikelse
mellan borvarde och
processvarde

| Indikering
Auto-Manuell

Oka-Minska utsignal
(I manuell-lage)

Regulatorns utsignal

For att andra numeriska varden, larmgranser, kvot, m.m. férfar man enligt féljande:
Exemplet nedan galler kvotinstallning. Se f.6. konfigureringstabla pa baksidan av detta ark.

1. Tryck pa och hall tangenten PVISP intryckt i min. 3 sekunder.
2. "PA" kommer da upp i regulators utsignaldisplay.
3. Ga vidare till nasta niva genom att trycka pa tangenten AM

4. Om losenord (Password) anvands, skriver du i detta med hjalp av SP-upp/ner
tangenterna.
Bekrafta med att trycka pa = A/M  tangenten.

5. Med hjalp av OUT-upp/ner tangenterna stegar du tills det star 4-3 i utsignaldisplayen.
Anvand SP-upp/ner tangenterna for att stalla in 6nskat varde. Vardet syns i den 6vre
displayen pa regulatorn och kan varieras fran 0.000 till 2.000.

6. Da du andrat pa parametervardet borjar vardet att blinka i displayen.
Anvand tangenten = oy  fOr att bekrafta ditt val.

7. For att ga tillbaka till normallage trycker du nu pa tangenten PSP

8. Om du inte rér nagon tangent inom 60 sekunder kommer regulatorn att automatiskt ga
tillbaka till normallage.



Parameter

KP
Tl 1
™D 1
PIDDIR
CP

-2
-3

OUTL
OUTH
AFTRES
AFTIL
AFTFM
ILVAL
ILRATE

FILT
SQRSEL
ZEROC
ALARM L
AHYST L
ALARM H
AHYST H

RSEL
FILT
RATIO
BIAS
RSP L
RSP H

OUTDIR
FILT

CHAN
PROT
BAUD

NODE
MAXNOD

MODE
PASSW
PVIEW
SCALE L
SCALEH
DECNUM
DEVDIR
DISP

LINNUM
L 01
y 01
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Beskrivning

PID

Forstarkningsfaktor

Integrationstid

Deriveringstid

Regulatorns funktionsriktning

Tidsparameterkoefficient

PID REGULATORDRIFT

Lagt gransvarde utsignal

Hogt " "

Tillstand efter aterstallning

" " forregling

manuell tvangsstyrning

Forreglingsvarde utsignal

Forandringshastighet utsignal

vid forregling

MATVARDESBEHANDLING

Filtrering

Val roturdragningsfunktion

Klippgréns roturdragning

Lagt larmgransvarde

Laglarm hysteres

Hogt larmgransvarde

Hoglarm hysteres

BORVARDESBEHANDLING

Val exernt borvarde

Filtrering

Kvotreglering

Nollpunktsforskjutning

Lag grans externt borvarde

Hoég" " "

BEHANDLING UTSIGNAL

Funktionsriktning

Filtrering

BUSS

Bussanslutning

Kommunikationsprotokoll

Kommunikationshastighet

(pa@ Modbus)

Nodenummer (DBUS)

Max. antal Noder

OVRIGA PARAMETRAR

Driftsmod efter aterstallning

Lésenord

Parameteravlasning

Matvardesskala, lag grans
,hog "

Antal decimaler i display

Avvikelseriktning display

Ljusstyrka display

LINJARISERING MATVARDE

Antal linjerade punkter

Linj. punkt 1, x-varde

Linj. punkt 1, y-varde

Linj. punkt 20, x-vérde
Linj. punkt 20, y-varde

Omrade

0.125...24.0
1.1...137,Inf
0...153,6

O(direkt), 1(omvand)
1,10

0...100(%)
0...100(%)

O(fritt), 1(manuellt)
o™ 1" )

o )" )
0.00...100.0(%)

1, 5,10, 20, 50, 75,
100 (%/s)

0,1,2,5,10,20,50,100 (s)
O(ej i bruk), 1(aktiverad)
0.00...100.0(%)
0...100(%)

0(ej i bruk), 1(aktiverad)
0,1,2,5,10,20,50,100 (s)
0.000...2.000
-200...200.0(%)
0.0...100.0(%)
0.0...100.0(%)

O(direkt), 1(omvand)
0,1,2,5,10,20,50,100 (s)

232(RS-232), 485(RS-485)
0(Modbus), 1(DBUS)

600, 1200, 2400, 4800
9600(Baud), 19.2, 38.4(kBaud)
1..32

2..15

O(reglermode), 1(modval)
0...9999

0 (ej i bruk), 1(aktiverad)
-999...9999

-999...9999

0..3

0(PV-SP), 1(SP-PV, 2(ej i bruk)
1...15

0(ej utnyttjad), 2...20
0,00...100.0(%)
0.00...100.0(%)

Normalvérde

.0
8
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100.00
100.00





